模板说明

1、 作品方案书请以“选题一/二/三/四/五/六+团队编号”进行命名；配套PPT请以“选题一/二/三/四/五/六+团队编号-PPT”进行命名；均需要存储成PDF格式上传；
2、 本模板的内容框架仅供参考，参赛团队可以结合作品的选题要求进行调整；
3、 作品方案书配套的PPT将用于比赛阶段的作品介绍，内容架构可参考作品方案书的内容，背景图片建议采用研究团队的名义设计制作，或者采用学校的PPT模板；
4、 作品方案书中涉及度量单位、图形符号等应符合国家标准；
5、 制作作品方案书时请删除本页说明。







第三届“汇川杯”全国智能自动化创新大赛
产业攻关赛道--产业核心技术攻关与探索赛项
作品方案书
作品选题（请在对应的选题前面打钩）：
□选题一：⾼反光⼯件抗⼲扰2D视觉引导精准分拣技术
□选题二：复杂受限空间下的双臂机器人协同焊接规划
□选题三：多功能异形机械手控制器设计
[bookmark: _GoBack]□选题四：风电机组轮毂智能检测系统
□选题五：新能源汽车驱动电机系统故障诊断
□选题六：面向多料号复用的矩阵式码垛智能算法研究

团队名称：                                  
参赛学校：                                  
指导老师：                                  
团队成员：                                  
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